
IV. Kompaktní operátory

V následujííh pøíkladeh urèete, zda operátor T ∈ L(X,Y ) je kompaktní.
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avody. Pøi øe¹ení se pou¾ívá nìkolik tvrzení o kompaktníh operátoreh. Jednak harak-

terizae, ¾e T je kompaktní, právì kdy¾ pro ka¾dou omezenou (xn) má posloupnost (Txn) konvergentní

podposloupnost. Toto tvrzení se pou¾ívá zejména k dùkazu nekompaktnosti operátoru, ve výsledíh se

uvádí pøíklad takové posloupnosti. Dále se vyu¾ívá, ¾e koneènìdimenzionální operátory jsou kompaktní a
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NE, proto¾e Y = {f ∈ X; f(0) = f(1)} je uzavøený podprostor X nekoneèné dimenze (je to jádro spojitého

lineárního funkionálu) a f |Y je identita. 23. ANO, proto¾e v¹ehny funke v T (BX) jsou 1-Lipshitzovské
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Arzel�a-Asoliovu), tedy T je kompaktní.


