
Matematický proseminář I Rce, nerce, soustavy – výsledky

Rovnice, nerovnice a jejich soustavy – výsledky

ekvivalentní a důsledkové úpravy; (ne)rovnice lineární, kvadratické, s neznámou ve jmenovateli či v od-
mocněnci, s absolutní hodnotou
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(ne)rovnice exponenciální, logaritmické, goniometrické
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metoda substituce
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9 a) {[6;−3; 2]}; b) {[5; 2]; [2; 5]; [−5;−2]; [−2;−5]}; c) {[14; 2]}; d) {[1; 10]}.
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