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Jméno:

1. Necht vektor posunuti u m4 slozky
Uy = 2X1 + X1X2,

Ug = XQ, (2)
usz = Oa (3)
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kde X;, i = 1,2, 3 zna¢i Lagrangeovy soutadnice. Téleso B je v referenéni konfiguraci vymezeno podminkami
0< X, <10. (4)

(a) Ovérte, ze jsou splnény vSechny predpoklady, které klademe na deformaéni funkci. Jedna se o homo-
genni deformaci?

(b) Naleznéte infinitezimdln{ dsecku (tj. jeji vychozi bod a smér) v referenéni konfiguraci, které v souc¢asné
konfiguraci odpovida infinitezimalni{ isecka rovnobézna s osou z; a vychézejici z bodu x = [1 0 0]T .
(¢) Urcete relativni prodlouzeni této tisecky z bodu (b).

2. Pro Eulertav—Almansiav tenzor deformace e = % (I] - [B_l) spoctéte jeho materidlovou derivaci. (Pfipomenme

si, ze levy Cauchyho-Greenuv tenzor B = FF'T. Vysledek vyjddiete uzitim nékterych z velicin B, L, D, W.)
Déle rozeberte dvé situace, kdy se & = D. Diskutujte vzdjemny vztah téchto dvou piipadu. Névod: zkou-
mejte, kdy ¢ = 0.

3. Uvazujte kruhovy valec délky L a poloméru a. Osa vélce je shodna s osou x3. Tenzor napéti ve valci ma
nasledujici rozlozeni

0 0 —-7x9
T=] O 0 Tz |, (5)
-TXo TI1 0

kde 7 je konstanta. Objemové sily neuvazujeme a valec predpokladame v rovnovaze.
(a) Jaky tvar m& vektor napéti pusobici na element plosky lezici na podstavéch resp. plasti? Vysledek
fyzikalné interpretujte popisem o jaky typ deformace se jedna.

(b) Spoctéte celkovou silu pusobici na podstavu xs = L. (Ndpovéda: Vdalcové souradnice mohou byt
uzite¢né.)
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