HODNOST MATICE

Priklad 1. Urcete hodnost néasledujicich matic nad polem realnych ¢éisel R.
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Priklad 2. Urcete hodnost néasledujici matice nad polem Zs.
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Priklad 3. Urcete hodnost nasledujici matice nad polem Zs.
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Priklad 4. Urcete hodnost néasledujici matice nad télesem komplexnich ¢isel C.
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Priklad 5. Urcete hodnost nésledujicich matic nad polem realnych ¢isel R v zavis-
losti na parametru p.
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Priklad 6. Urcete hodnost nasledujici matice nad polem Zs v zavislosti na parame-
tru a.
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Priklad 7. Urcete hodnost nasledujici matice nad polem realnych ¢isel R v zavislosti
na parametrech a, b, ¢, d.
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Priklad 8. Urcete hodnost nésledujici matice nad polem realnych ¢isel R v zavislosti
na parametrech a, b.
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Priklad 9. Urcete hodnost néasledujici matice nad polem Zs.
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